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Era possibile vederlo ?
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I settori del campo visivo del pedone

I settori del campo visivo nella fotografia
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La visuale assimmetrica del conducente

La visuale assimmetrica del conducente
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La visuale del conducente nella sezione verticale

L’angolo di visuale α 
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L’angolo di riferimento

Il movimento del pedone
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Il movimento del pedone

Il movimento del veicolo
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Il movimento del veicolo

Effetto del movimento combinato
Relatività visuale™
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Movimento del pedone e suo spostamento
nel campo visivo del conducente

Effetto del movimento veicolare sullo spostamento
del pedone nel campo visivo del conducente
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Il movimento conbinato – Relatività visuale™
Auto 45 km/h – Pedone 5 km/h

La legge della relatività visuale
ing. Mauro Balestra

.

X1 spostamento del veicolo

X2          spostamento del pedone

X prima derivata di x

α angolo di visuale del conducente

© Copyright by ing. Mauro Balestra 14.11.2007
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Il fenomeno della relatività visuale nelle velocità
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Il pedone sul marciapiedi sinistro
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Il pedone sul marciapiedi destro, di spalle

Il pedone sul marciapiedi sinistro, di fronte
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Criteri d’analisi per gli attraversamenti

L Il pedone proviene da sinistra

L1 Sulla sinistra il pedone cammina di spalle, gira a 90° e attraversa

L2 Sulla sinistra il pedone cammina di fronte, gira a 90° e attraversa

R Il pedone proviene da destra 

R1 Sulla destra il pedone cammina di spalle, gira a 90° e attraversa

R2 Sulla destra il pedone cammina di fronte, gira a 90° e attraversa

Analisi di un caso reale
Il piano di situazione



20.01.2015

13

Analisi di un caso reale
Il luogo del sinistro

Analisi di un caso reale
Il veicolo coinvolto nel sinistro
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Analisi di un caso reale
Dal punto di vista di un teste

Analisi di un caso reale
Il punto di vista statico del conducente
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Analisi di un caso reale
I tre angoli considerati di visuale del conducente

Angolo di visuale A-B
Visuale standard – Punto di riferimento

1.87
2.15

2.53
3.05

3.82

5.06

7.39

0.00

1.00

2.00

3.00

4.00

5.00

6.00

7.00

8.00

0.00 1.00 2.00 3.00 4.00 5.00 6.00

A
n

g
o

lo
  

[g
ra

d
]

Tempo [s]

1.  ANGOLO DI VISUALE – Conducente / Punto fisso
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2.  VELOCITA ANGOLARE DI VISUALE – Conducente / Punto fisso
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Angolo di visuale A-C
Visuale standard – Pedone
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3.  ANGOLO DI VISUALE – Conducente / Pedone
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4.  VELOCITA ANGOLARE DI VISUALE – Conducente / Pedone

Angolo di visuale B-C
Punto di riferimento – Pedone
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5.  ANGOLO DI VISUALE – Conducente / Pedone - Pfr
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La legge della percezione cinematica™
Dalla psico-fisica (legge di Weber & Fechner - 1860)

alla relatività visuale (M.B. - 2007)

La capacità di percezione
è funzione delle differenze relative degli stimoli elaborati.

dp intensità di percezione

k  fattore di caratteristica dello stimolo

dα  variazione dell’angolo di visuale del conducente

α  angolo di visuale del conducente

© Copyright by ing. Mauro Balestra 14.11.2007

La percezione visuale del conducente
Più informazioni ingannevoli gli indicano il pedone come fermo
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La percezione visuale del conducente
Più informazioni ingannevoli gli indicano il pedone come fermo

La percezione visuale del conducente
Più informazioni ingannevoli gli indicano il pedone come fermo
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La percezione visuale del conducente
Più informazioni ingannevoli gli indicano il pedone come fermo

Analisi di un caso reale al simulatore
Applicazione Eye-traker sulla ricostruzione virtuale tridimensionale
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Tecnica della percezione
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